Centro Interdipartimentale di Ricerca

Softech: ICT per le Imprese




v ..._. _,
ﬁ."i‘.ﬁ_._nﬂ.a”_.... e Dk peer———

- - W g =y =
el e Y] i - - i = ey
.-

—







L@ Visione Artificiale e la Visione
- .; a Robotica
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Confezionatrice
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Robot navigation and interaction
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Mobile robots




Altro..

Safety Health Security




Formazione nella Visione

Artificiale
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I1 progetto con 1 bambini
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La tecnologia nel gioco
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L’argomento del laboratorio
didattico
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La metodologia
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La struttura della lezione
Introduzione alla robotica
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Un po’ di storia
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Ma i Robot cosa possono fare?
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La struttura della lezione
Principi di visione artificiale
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I1 colore per i robot
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Tl movimento
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Dimostrator:



Bambini ed Immagini digitale
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I progetti per la citta educante
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Cosa Faremo nella Visione..
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La Visione Robotica per il LLL
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La Visione Robotica per il LLL
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Conclusioni



Per Informazioni
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